SAO PAULO

COMISSAO DE JUSTICA E REDACAO PROCESSO 1727/2024

PROJETO DE LEI N.° 14.342, do Vereador PAULO SERGIO MARTINS, que prevé
principios e diretrizes para a implementagdo ¢ o uso da inteligéncia artificial no ambito da
Administragdo Publica Municipal.

PARECER 689

O presente projeto de lei, de autoria do Vereador PAULO SERGIO
MARTINS, tem por objetivo prever principios e diretrizes para a implementagdo ¢ o uso da
inteligéncia artificial no &mbito da Administracdo Publica Municipal.

De acordo com o direito, algada regimental desta Comissdo, a proposta
afigura-se revestida da condicdo de legalidade, e ndo vislumbra vicio de iniciativa, conforme
Parecer n.° 1.306 da Procuradoria Juridica.

Vista assim, positivamente, a conformidade da matéria ao direito, este

relator oferece voto favoravel.

Sala das Comissoes, 16 de abril de 2024.

Eng.” MARCELO GASTALDO
Presidente e Relator

EDICARLOS VIEIRA ENIVALDO RAMOS DE FREITAS
“Edicarlos — Vetor Oeste” “Val Freitas”
FAOUAZ TAHA ROGERIO RICARDO DA SILVA

Para validar o documento, leia o codigo QR ou acesse https://sapl.jundiai.sp.leg.br/conferir_assinatura e informe o cédigo 8629-779A-FFBD-9775
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